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Ramiona reakcyjne

seria LINAR, CAR oraz SAR

Ramiona reakcyjne Zakres momentu: do 75 Nm

Ramiona reakcyjne poruszajg sie ptynnie i pochtaniajg
reakcje momentu wkretarek, zapewniajgc ergonomi-
czne wsparcie dla operatora. Zmniejszajg RMI (powta-
rzajgce sie urazy ruchowe) i CTS (zesp6t ciesni nadgar-
stka), jednoczesnie zwiekszajac produkcyjnosd.

Seria ramion reakcyjnych sktadanychiiliniowy

Ramiona sktadane zostaty zaprojektowane tak, aby
wyeliminowa¢ reakcje generowang przez wkretarki,
gdy zatrzymujg sie przy wstepnie ustawionym mo-
mencie. Opcje zamocowania: na stole lub Scianie.

Ramiona liniowe utrzymuja narzedzie prostopadle i zapo-
biegaja uszkodzeniom wykonywanego potaczenia srubo-
wego. Kazdy model rozcigga sie w kierunku poziomym,
a dtugos$¢ ramienia jest regulowana. Ptynny ruch zwie-
ksza precyzje i produktywnosc.

Seria ramion karbonowych teleskopowych

Ramiona reakcyjne serii CAR eliminujg reakcje, jaka
generuje wkretarka, gdy zatrzyma sie na zadanym
momencie (do 50 Nm). Konstrukcja karbonowa spra-
wia, ze sg niezwykle lekkie i jednoczesnie wytrzymate.
Oznacza to, ze sa one znacznie bardziej odporne na
zuzycie niz ramiona wykonane z materiatéw konwen-
cjonalnych.

Ramiona podwieszane

Podwieszane ramiona reakcyjne SAR to idealne rozwia-
zanie zwiekszajace produktywnos¢. Mozna je tatwo zainsta-
lowa¢ na wiekszosci stanowisk pracy, aby poméc
operatorowi obstugiwa¢ wkretarke, zachowujgc przy
tym przestrzen robocza. Zminimalizowana sita reakgji
wptywa takze na jakos$¢ gotowego produktu, poniewaz
wyklucza nieporzgadane ruchy narzedzia, a caty moment
obrotowy przenoszony jest na wykonywane potgczenie.

tepne model

PA2KOL Ramiona tamane PS7KOL Ramiona tamane

L BN

Ramiona linearne i przgubowe CAR Ramiona teleskopowe karbonowe

SAR XYZ Ramiona podwieszane SAR X2 SAR Z

Dostepne trzy modele: w zaleznosci od ruchu osi. Ra-
miona SAR sg dostarczane bez uchwytu narzedziowego
- do kupienia osobno, w zaleznos$ci od uzywanej wkre-
tarki (patrz tabela na nastepnej stronie).



Ramiona reakcyjne / seria LINAR, CAR oraz SAR

Reakcyjne ramiona tamane i linearne

Kod Model Waga kg Max. nosnosc kg Min. promieA mm Max. promien mm Max moment Nm
010600 PA2KOL 2.5 1.5 440 640 20
010602 PA7KOL 4.2 10* 500 950 75
010603 PS7KOL 53 10* 300 1000 75
010681 LINAR1 1.5 1.5 184 665 25
010682 LINAR2 1.5 1.5 184 665 50
010683 LINART 1.6 1.4 114 740 25

* z z 2 . 2y 4 ’ . .
Wymagang nosnos¢ nalezy okresli¢ przy zaméwieniu

Reakcyjne ramiona tamane i linearne z zestawem Autoadvance

Kod Model Waga kg Skok ttoka mm Min. promieh mm Max. promien mm Max moment Nm
010682/A LINAR2/A 6.1 0-50 184 665 50
010683/A LINART/A 6.1 0-50 114 740 25

Autoadvance kit

020099 Zestaw Autoadvance moze by¢ dostarczany oddzielnie - do zainstalowania na LINAR2 i LINART w celu przeksztatcenia ich w modele /A

Reakcyjne ramiona teleskopowe

Kod Model Max. no$nosc kg Min. promieh mm Max. promien mm Max moment Nm
010661 CAR101 0.20 2.7 549 906 10
010663 CAR281 0.60 2.7 490 950 25
010664 CAR282 0.75 2.7 730 1650 25
010665 CAR501 0.65 2.7 490 950 50
010666 CAR502 0.80 2.7 730 1650 50

Reakcyjne ramiona podwieszane

Kod Model Waga Max. Skok pionowy Skok poziomy Skok boczny Max moment Nm
kg nosnosc kg Z mm X mm Y mm
010690/2/5 SAR15 Z 1.2 1.8 364 - - 15
010690/XZ/85 SAR15 XZ 85 1.2 1.8 364 692 - 15
010690/XYZ/855 SAR15 XYZ 855 1.7 1.3 885 692 376 15

Uchwyty narzedziowe do ramion SAR

010695 Uchwyt narzedziowy do wkretarek prostych serii PLUTO i RAF

010698 Uchwyt narzedziowy do wkretarek prostych serii FAB, NATO i MITO

010695/P Uchwyt narzedziowy do wkretarek katowych PLUTO (do 15 Nm)

010695/UNI Uniwersalny uchwyt narzedziowy do dowolnej wkretarki (max. srednica 47 mm)

WAZNE: Adapter redukcji srednicy (kod 234545) jest wymagany w przypadku uzywania ramion LINAR i CAR z wkretarka PLUTO35 lub PLUTO50 (@ 57 mm)



Ramiona z systemem pozycjonowania

seria TLS 1

Ramiona pozycjonujace Zakres momentu: do 50 Nm

TLS1 to inteligentny system, ktéry zabezpiecza Twéj
montaz przed btedami, zapewniajac, ze kazda sruba
znajduje sie we witasciwym miejscu i jest dokrecona
odpowiednim momentem. Sekwencje montazowe i wspot-
rzedne XY mozna tatwo zaprogramowac za pomoca
ekranéw interfejsu uzytkownika za pomoca klawiatu-
ry i intuicyjnego menu. Programy sg automatycznie
wybierane i wtgczane przez sterownik wkretarki na
podstawie lokalizacji ramienia TLS1 i biezgcego kroku
sekwencji. Dodatkowy komputer nie jest wymagany.

Gtéwne cechy

8 dostepnych programéw i do 35 Srub na program.

* Pozycja sruby (dtugosé/kat) z doktadnoscia: dtugosc
+1mm; katx1°.

* Programowalna tolerancjairesetreczny.

* Ochrona hastem.

e Zewnetrzna klawiatura i port szeregowy utatwiajgce
programowanie i statystyke.

TLS1 zramieniem CAR

Ramie TLS1/CAR sktada sie z ramienia reakcyjnego z enko-
derem zamontowanym w punkcie obrotu oraz z linio-
wym rezystorem pomiarowym. Enkoder rejestruje kat,
a rezystor liniowy rejestruje odlegtos¢. Doktadnos$¢ X-Y
moze by¢ ustawiona przez operatora w zaleznosci od
zastosowania.

TLS1 zramieniem liniowym

Ramiona pozycjonujgce TLS1/LINARL i TLS1/LINAR2
dziatajg podobnie jak LINARL i LINAR2 z dodatkowymi
czujnikami pozycjonowania, ktére zapewniaja informa-
cje zwrotne w czasie rzeczywistym o potozeniu ramie-
nia. Maksymalny moment i zasieg sa takie same jak
odpowiednio LINAR1 i LINAR2 (patrz strona 41). Kod
adaptera 234545 (wymagany do wkretarek model
PLUTO35iPLUTO50).

Dostepne modele

TLS1/LINAR1 i TLS1/LINAR2

TLS1/CAR Ramiona karbonowe

3 153

TLS1/LINART Ramiona tamane

TLS1/SAR XYZ Ramiona podwieszane

TLS1 ztamanym ramieniem

TLS1/LINART jest wyposazony w sktadane ramie, ktére
zapewnia wyjatkowa elastycznos¢ i doktadnosé. Dzieki
czujnikom pozycjonowania mozesz uzyskac¢ informacje
zwrotna o pozycji ramienia w czasie rzeczywistym, co
jest bardzo przydatne przy domysinych kalibracjach.
Maksymalny moment i zasieg sa takie same jak w przy-
padku LINART (patrz strona 41).

TLS1 z podwieszonym ramieniem

SAR XYZ/TLS1 jest idealnym rozwigzaniem w miej-
scach, gdzie przestrzen jest ograniczona. Mozna go
fatwo zainstalowac na wiekszosci stanowisk pracy, aby
pomoc operatorowi obstugiwaé wkretarke w petni
bezpieczenieistabilnie. System TLS1 sprawia, ze kazda
operacja jest odporna na btedy: $ledzac wspodtrzedne X-
Y-Z, system upewnia sie, ze kazda $ruba jest dokrecana
tylko wtedy, gdy Srubokret znajduje sie we wtasciwej
pozycji.

Maksymalny moment i zasieg sg takie same jak SAR
XYZ (patrzstr. 41).



Ramiona z systemem pozycjonowania / seria TLS 1

Ramiona linearne i tamane z systemem pozycjonowania

Min. odlegtos¢ miedzy sSrubami

Kod Model Max moment Nm Min. promieh mm Max. promien mm przy maksymalnym wydtuzeniu
010681/TLS1 LINART/TLS1 25 184 665 6 mm
010682/TLS1 LINAR2/TLS1 50 184 665 6 mm
010683/TLS1 LINART/TLS1 25 114 740 7 mm

W momencie zakupu nalezy wybrac jeden z ponizszych kabli

260003/1 Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika EDU1FR/SG

260004/1 Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika EDU1BL/SG, EDU2AE, EDU2AE/HPro, EDU2AE/TOP lub EDU2AE/TOP/TA

260004/KDU  Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika KDU

Reakcyjne ramiona tamane i linearne z zestawem Autoadvance

Kod Model Waga kg Skok ttoka mm Min. promien mm Max. promien mm Minimalna odlegtos¢
miedzy sSrubami

010682/TLS1/A LINAR2/TLS1/A 50 0-50 184 665 6

010683/TLS1/A LINART/TLS1/A 25 0-50 114 740 7

W momencie zakupu nalezy okresli¢ jeden z ponizszych kabli

260003/1 Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika EDU1FR/SG
260004/1 Kabel do podtaczenia systemu TLS do kontrolera EDU1BL/SG, EDU2AE, EDU2AE/HPro, EDU2AE/TOP lub EDU2AE/TOP/TA
260004/KDU Kabel do podtaczenia systemu TLS do kontrolera KDU

Zestaw Autoadvance

020099 Zestaw Autoadvance moze byc¢ dostarczony oddzielnie - do zainstalowania na LINAR2 / TLS1 i LINART / TLS1 w celu przeksztatcenia ich w modele /A.

Ramiona teleskopowe z systemem pozycjonowania

Min. odlegtos¢ miedzy sSrubami

Kod Model Max moment Nm Min. promiei mm Max. promien mm przy maksymalnym wydtuzeniu
010663/TLS1 CAR281/TLS1 25 490 950 9 mm
010664/TLS1 CAR282/TLS1 25 730 1650 15 mm
010665/TLS1 CAR501/TLS1 50 490 950 9 mm
010666/TLS1 CAR502/TLS1 50 730 1650 15 mm

W momencie zakupu nalezy wybrac jeden z ponizszych kabli

260003/1 Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika EDU1FR/SG

260004/1 Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika EDU1BL/SG, EDU2AE, EDU2AE/HPro, EDU2AE/TOP lub EDU2AE/TOP/TA

260004/KDU  Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika KDU

Ramiona podwieszane z systemem pozycjonowania

Kod Model Max moment Nm Waga Skok pionowy Skok poziomy Skok boczny
kg Z mm X mm Y mm
010690/XYZ/TLS1 SAR1T5 XYZ/TLS1 15 8 885 692 376

Uchwyty narzedziowe do ramion SAR

010695 Uchwyt narzedziowy do wkretarek prostych serii PLUTO i RAF

010698 Uchwyt narzedziowy do wkretarek prostych serii FAB, NATO i MITO

010695/P Uchwyt narzedziowy do wkretarek katowych PLUTO (do 15 Nm)

010695/UNI Uniwersalny uchwyt narzedziowy do dowolnej wkretarki (max. srednica 47 mm)

W momencie zakupu nalezy wybrac jeden z ponizszych kabli

260003/1 Kabel do podtgczenia systemu TLS do sterownika EDU1FR/SG
260004/1 Kabel do podtgczenia systemu TLS do sterownika EDU1BL/SG, EDU2AE, EDU2AE/HPro, EDU2AE/TOP lub EDU2AE/TOP/TA
260004/KDU Kabel do podtaczenia systemu TLS do sterownika KDU

WAZNE: Adapter redukcji srednicy (kod 234545) jest wymagany w przypadku uzywania ramion LINAR i CAR z wkretarka PLUTO35 lub PLUTO50 (@ 57 mm).
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